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Estudiantes eanistas ganaron el Reto de Innovacion
CANSAT Latinoamérica 2021

Diciembre 2, 2021

Estudiantes de Ingenieria Mecatronica y de Ingenieria Industrial de la Universidad Ean, algunos miembros del semillero de investigacion
EanSpace, fueron los ganadores del primer lugar del Reto de Innovacién CANSAT Latinoamérica 2021. Esta iniciativa es organizada por el IEEE
(Institute of Electrical and Electronics Engineer), a través de su sociedad profesional AESS (Aerospace and Electronic Systems Society), y tras
varios anos de ser un evento solo para Colombia, se extendio a toda la region.

El reto consisti6 en disefiar un prototipo de un nano satélite contenido en una lata de refresco que fuera capaz de cumplir una misién de
vuelo. El producto debia ser capaz de medir variables como la temperatura, la presién atmosférica, la humedad relativa, la radiacion UV, la
altitud y debia obtener la geolocalizacién del CANSAT. Todos estos datos tenfan que enviarse a una estacién terrena cuya distancia maxima era
de 1000 metros.

Tras presentar su propuesta, los eanistas lograron imponerse en un grupo de 85 retadores. Pero esto no es todo, otro equipo conformado por
estudiantes de la Universidad Ean y de la Escuela de Aviacion del Ejército (ESAVE) obtuvieron el cuarto puesto en la misma competencia, asi que
nuestra institucion fue ganadora por partida doble.

Felicitaciones a los estudiantes Kevyn Marin Nivia, Oscar David Jiménez, Juan Pablo Veloza, Sebastian Cusguen Farfan y Lina Mayerli Acosta,
ganadores del primer lugar de este reto, y a David Leonardo Sarmiento, Juan José Cerquera, Miguel Escobar (ESAVE) y Sergio Ceballos (ESAVE),
por el cuarto puesto obtenido.

Es de aclarar que el docente Andrés Felipe Guarnizo oriento el trabaio de los estudiantes, para el cual se realizaron varias jornadas de talleres y

los municipios de Tocancipd y Mosquera en Cundinamarca. A ello se
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Estudiantes colombianos se llevaron el premio de Reto de
Innovacion CANSAT Latinoamérica 2021

En #LaHoraDelRegreso conversamos con Andrés Felipe Guarnizo, profesor de la Universidad EAN, quien nos dio mas

detalles acerca del premio que se llevaron sus estudiantes en el Reto de Innovacion CANSAT Latinoamérica.
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What Is The CanSat Leader Training
Program (CLTP)?

* Training Course

 Entire cycle of CanSat development from the design to launch
of model rockets.

 Facebook: CLTP
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Store and Forward CubeSat system for Tracking and
Micro Weather Stafion Monitoring
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Andrés Guarnizo
Jair Camargo
Juan Sumaya—Martinez
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Mission System Design 1. Mission Statement

1.2 Sketch / Mission Statement
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Mission System Design

2.6 System Diagram

2. System Design

System Diagram
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Mission System Design 3. Management

3.2 Schedule Management

* See the explanation on p74~p77 of LabO.

_ Day 1 Day 2
Action ltem Lead
12 | 15 | 18 12 | 15 | 18

Programming for MWS and Tracking Andres
Integration Test Jair
3D printing of structure for GST Jonathan
System level Integration and Verification of

: Renzo
Satellite System
Preparation of Final Presentation Juan
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Mission System Design

4.1 Experi
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http://drive.google.com/file/d/1S0zWIU6v8LCUmTheqC7SyPhCl-p-pdmZ/view
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